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Autématas programables
Duracidn: 60 horas
Precio: euros

Modalidad: e-learning

Objetivos:

Familiarizar al alumno con la estructura interna de los autématas, su modo de
funcionamiento y su manejo.
Conocer las metodologias y herramientas que un automata puede procesar, asi como

los distintos lenguajes de programacion de autdbmatas programables, y el tratamiento y

automatizacion domotica.

Metodologia:
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Autématas programables

El Curso sera desarrollado con una metodologia a Distancia/on line. El sistema de ensefianza a distancia esta
organizado de tal forma que el alumno pueda compatibilizar el estudio con sus ocupaciones laborales o
profesionales, también se realiza en esta modalidad para permitir el acceso al curso a aquellos alumnos que
viven en zonas rurales lejos de los lugares habituales donde suelen realizarse los cursos y que tienen interés en
continuar formandose. En este sistema de ensefianza el alumno tiene que seguir un aprendizaje sistematico y un
ritmo de estudio, adaptado a sus circunstancias personales de tiempo

El alumno dispondra de un acceso a una plataforma de teleformacion de Ultima generacién con un extenso
material sobre los aspectos tedricos del Curso que debera estudiar para la realizaciéon de pruebas objetivas tipo
test. Para el aprobado se exigira un minimo de 75% del total de las respuestas acertadas.

El Alumno tendra siempre que quiera a su disposicion la atencion de los profesionales tutores del curso. Asi
como consultas telefénicas y a través de la plataforma de teleformacion si el curso es on line. Entre el material
entregado en este curso se adjunta un documento llamado Guia del Alumno donde aparece un horario de
tutorias telefonicas y una direccion de e-mail donde podra enviar sus consultas, dudas y ejercicios El alumno
cuenta con un periodo maximo de tiempo para la finalizacion del curso, que dependera del tipo de curso elegido
y de las horas del mismo.

Prequisitos previos:

No hay requisitos previos ni profesionales ni formativos

Salidas profesionales:

Esta formacién estd encaminada a obtener una mejor cualificacién y competencia profesional.
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Profesorado:

Nuestro Centro fundado en 1996 dispone de 1000 m2 dedicados a formacion y de 7 campus virtuales.

Tenemos una extensa plantilla de profesores especializados en las diferentes areas formativas con amplia
experiencia docentes: Médicos, Diplomados/as en enfermeria, Licenciados/as en psicologia, Licencidos/as en
odontologia, Licenciados/as en Veterinaria, Especialistas en Administracion de empresas, Economistas,
Ingenieros en informatica, Educadodores/as sociales etc...

El alumno podra contactar con los profesores y formular todo tipo de dudas y consultas de las siguientes formas:

-Por el aula virtual, si su curso es on line
-Por e-mail
-Por teléfono

Medios y materiales docentes

-Temario desarrollado.
-Pruebas objetivas de autoevaluacion y evaluacion.

-Consultas y Tutorias personalizadas a través de teléfono, correo, fax, Internet y de la Plataforma propia de
Teleformacion de la que dispone el Centro.

Titulacion:

Al finalizar el curso obtendras un certificado de realizacion y aprovechamiento del curso segin el siguiente
modelo:

icaformacion.com || TIf: 986266380

C/ Portela 12, Bajo, Interior, 36205 Vigo pagina 4/11 © ICA FORMACION 2026



Autdmatas programables

DIPLOMA CERTIFICADO
La Directora del Centro ICA Certifica

DJ/DAs, 9 T8 i L ai——
con DN, Te——

wum servicios on la a0
-l N

Roalizé con aprovechamionto ol curso de:

C del en T

Codigo AF/ Grupo 344011, de 60 horas de duracidn, realizado desde el dia 15/12/2021 al dia 301212021,
en ol que se impantié el programa que so especifica al dorso.

Representanie de la entidad
Directora

Programa del curso:

Capitulo 1 Introduccion

Capitulo 2 Antecedentes

2.1 Automatizacion

2.2 Neumatica

2.3 Aire comprimido

2.4 Sistemas neumaticos en la industria
2.5 Manipulador

2.6 Definicién de automata programable.
2.7 Automatismos. Mandos programados.

2.8 Caracteristicas de las distintas tecnologias de automatizacion
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Autdmatas programables

2.9 Constitucion de los autdmatas programables.

2.10 Fuente de alimentacion.

2.11 Unidad Central de Proceso o CPU.

2.12 Mé6dulo de entrada.

2.13 M6dulo de salidas.

2.14 Terminal de programacion.

2.15 Principio de funcionamiento del autémata.

Capitulo 3 Disefio Conceptual

3.1 Introduccion

3.2 Actuadores o cilindros neuméticos

3.3 Compresores

3.4 Valvulas neumaticas

3.5 Unidad de mantenimiento

3.6 Sensores

3.7 PLC’S (Controles I6gicos programables)

3.8 Propuesta de circuitos para el proyecto

3.9 Comparacién y seleccion del circuito

3.10 Disefio conceptual de sistema

3.11 Cébdigos de numeracion.

3.12 Sistema decimal.
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3.13 Sistema binario.

3.14 Sistema octal.

3.15 Sistema hexadecimal.

3.16 Conversiones entre distintos cédigos de numeracion.

3.17 Otros cddigos de numeracion.

3.18.- Operaciones con nimero binarios.

Capitulo 4 Disefio Detallado

4.1 Equipos comerciales

4.2 Equipo a manufacturar

4.3 Sensores y transductores.

4.4 Sensores interruptores.

4.5 Sensores de proximidad inductivos.

4.6 Sensores de proximidad capacitivos.

4.7 Sensores fotoeléctricos.

4.8 Ejemplos de automatizaciones.

4.9 Codificadores 6pticos rotativos.

4.10 Actuadores.

4.11 Clasificacién de los contactores.

4.12 Partes de un contactor.

4.13 Principio de funcionamiento del contactor.
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4.14 Contactores auxiliares.

4.15 Relés.

4.16 Simbologia eléctrica.

4.17.- Eleccién de un contactor.

4.18.- Temporizadores o relés temporizados.

4.19.- Electroneumatica.

4.20 Circuitos ejemplo.

Capitulo 5 Plan de Ensamble

5.1 Introduccion

5.2 Secuencia de ensamble

5.3 Mantenimiento

5.4 Manual de operacion

5.5 Montaje del autbmata programable.

5.6 Espacio necesario para montar una CPU S7-200.

5.7 Montaje en un rail DIN

5.8 Dimensiones del armario eléctrico

5.9 Reglas de caréacter general

5.10 Lenguajes de programacion de los PLCs.

5.11 Lenguaje a contactos: LD (Ladder Diagram) 6 KOP.

5.12 Lenguaje por Lista de Instrucciones: IL 6 AWL.
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5.13 Plano de Funciones: FBD 6 FUP.

5.14 GRAFCET.

Capitulo 6 Evaluacion Econémica

Capitulo 7 Simulaciones

7.1 Introduccién

7.2 Funcionamiento del circuito electro-neumatico seleccionado

7.3 Funcionamiento del manipulador neumético

7.4 Direcciones absolutas y simbélicas.

7.5 Ambito global y &mbito local.

7.6 Simbolos globales.

7.7 Variables locales.

7.8 Organizar programas. Elementos béasicos de un programa de control.
7.9.- Componentes del proyecto y su funcionamiento.

7.10 Reglas para construir segmentos sencillos, en serie y paralelos en KOP.
7.11. Seleccionar una operacion.

7.12 Introducir direcciones en KOP.

7.13.- Introducir comentarios de programa en KOP.

7.14 .- Editar los elementos de un programa KOP.

7.15. Compilacion.

7.16 Guardar proyectos.
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7.17 Comunicacion.

7.18 Cargar un programa en la CPU.

7.19 Corregir errores de compilacion y de carga en la CPU.

7.20 Funciones de comprobacién y observacion.

7.21. Tipos de memoria y propiedades.

7.22.- Rangos de direcciones de la memoria de las CPUs.

7.23 Variables locales.

Capitulo 8 Conclusiones

Capitulo 9 Robotica Industrial

9.1. Descripcion de los sistemas robéticos

9.2. Aplicaciones Industriales de la Robética

Capitulo 10 Instrucciones autématas Siemens

10.1.- Operaciones légicas con bits.

10.2.- Operaciones de comparacion.

10.3.- Temporizadores.

10.4.- Contadores.

10.5.- Operaciones aritméticas.

10.6.- Operaciones transferencia.

10.7.- Operaciones logicas.

10.8.- Operaciones de control.
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10.9.- Relo;.

Capitulo 11 Instrucciones y programacion de autématas Omron.

11.1.- Instrucciones béasicas.

11.2 Condiciones normalmente abierta y normalmente cerrada

11.3 LOAD y LOAD NOT.

11.4 AND y AND NOT.

11.50Ry OR NOT

11.6.- OUTPUT y OUTPUT NOT

11.7 Codificacion de mdltiples instrucciones de salida

11.8 SET y RESET

11.9 DIFFERENTIATE UP y DIFFERENTIATE DOWN.

11.10 KEEP.

11.11 Instrucciones diferenciadas

11.12 TEMPORIZADOR — TIM

11.13 CONTADOR — CNT.

11.14 CONTADOR REVERSIBLE - CNTR(12).

11.15 TEMPORIZADOR DE INTERVALO - STIM (69).

11.16 Instrucciones de transferencia de datos.

11.17 Instrucciones de comparacion.
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